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Lösungen

1. m =
yQ−yP

xQ−xP
= 6−−2

4−−2
= 8

6
= 4

3
Koordinaten von P einsetzen: −2 = 4

3
⋅−2t ⇒ t =−28

3
; t = 2

3

⇒ y= 4
3

x2
3

2. AB=c ; AC=b ; BC=a
a2 =  xC−xB 

2
 yC−yB 2 ⇒ a = 4−−2 20−82 = 100 = 10

b2 =  xC−xA 
2
yC−y A 

2
⇒ b =  4−820−32 = 25 = 5

c2 = xB−x A 
2
y B−y A

2
⇒ c =  −2−828−32 = 125 = 55

c ist die längste Seite, also die mögliche(!) Hypotenuse.
a2b2 =10025 = 125 ; c 2=125
a2b2 = c 2 ⇒ Das Dreieck ist rechtwinklig!

3.
a) y = 2x2−3x2

y = 2x2−3
2

x1
y = 2x 2−3

2
x3

4
2
−3

4 
2
1

y = 2x 2−3
2

x3
4

2
− 9

16
1

y = 2x−3
4 

2
 7

16
y = 2x−3

4 
2
7

8
⇒S 3

4 ∣ 7
8 

 korrigierte Lösung!

b) y = 3x212x12
y = 3x 24x4
y = 3x22 ⇒ S −2∣0

c) y =−3x212x12
y =−3 x 2−4x−4
y =−3 x 2−4x22−22−4
y =−3  x−22−8
y =−3 x−2224
⇒ S 2 ∣24

korrigierte Lösung!

4. Vereinfache so weit wie möglich, indem du geeignete Beziehungen zwischen sinα , 
cos α  und tanα  den verwendest:

tanα⋅tan 90°−α = sinα
cos α

⋅sin90°−α 
cos90°−α 

= sinα
cosα

⋅cosα
sinα

=1

J:\Schule\Mathematik\9\Übungsblätter\2010-11\Blatt_3.odt - Gnandt


